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AR A (arm suspension sling) B i & B* Kk FTEtrRixeep & 4 e &2
(A) = & (deltoid)
(B) = gg#v (triceps)
(C) Bydp*v (finger flexors)
(D) *zav#v (supinator)

TR AR RS B U ] Y

(A) #3e B (softcollar)

(B) gg%& 4~ (halo-vest)

(C) % + 57 B (Philadelphia collar)

(D) 3% — % — 7 45 % B 2B (sterno-occipito-mandibular immobilizer, SOMI )

FOMAGTR % (stretch) chZ Lp @ LF97 > T AAE P F 42
(A) S EM G TR 20 LTI » 7 i 2 B4
(B) ‘1%‘ Fle b FIACHMESREREELL > 2 ERFRE
(C) Mk g+ A= & (end feel)is » 7 1§ & # % 5%

(D) Boif #47A # G &3 Wk # i 7R

Foo BAE G SR A > REFERERE - EE L LB EM S Y X & o
BFLHAGFEER AR %#ﬂ‘fﬁ?’évﬁ&a e ?

(A) Contract-relax

(B) Hold-relax

(C) Agonist contraction

(D) Hold-relax with agonist contraction

ERIN S R @m*’iyré'*’ﬁ'?m%\ﬁp R G RE g RPRR G P
(A) Bt &2 2 m’%bﬁ41ﬂgﬂvi@

(B) P

(C) 2RinRhiEiiffr TRERMT §d 55

(D) Hit

THFRE R RGE £ R A AR LA RE RS 22K ERw 3T Tk 4R 310k
(A) 123
(B) 234
(C) 124
(D) 1234
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7. 12 Kaltenborn % = & end® 5 1R & & 58 5L jierE oep Ij.?ﬂ* AR AL
(A) #x2%3 530404 > b FvE 12 4 285 HERL1BER
(B) #=c %% %> 30~40F) > lehdrv i 1~2 4 4% > %#fs"’ﬁ’o%‘f‘»,’iﬁﬁ%
(C) #%3%3530~40%)> &2 " fkgﬁl/w\ﬁz_’f SR pARER
(D) #5335 30~40#)» L E XA FAQELAL » 2 (5 FHRAAFER

8. TAIM&AKTG (treatmentplane) hix¥ o A ?
(A) 2 02 pg & bl & 2
(B) it fmehf & chig g et
(C) ¥ 9ik B & 98§ 4R
(D) > BRR & ek

9. 7 B Kaltenborn 1 & % 4= (traction) £/ 2 4% > T 7| faﬁ%g}?—?
(A) ¥4 3%
(B) % 1l B e 5 R¥RE
(C) % 2% r&gmﬁ;@t#ﬂf v B ouE Bk
(D) & 1o * >0i@ i B & o &R o7 3 %

10 &MY S G pl o 2 UM ERETR > KR A
(A) S | R HGF LR IER R
(B) & | Jrdshgbjir> i+ B &5 F R
(C) S Il $rb i pRiER R
(D) # Il e ojis risf s b & 55 R

11. 442 (kneading) 4% &2 ik iv <2 » IF—?;T T FE?
(A) MELF RIFIT - Bl 1-2 §
(B) 54 * kg p o ¥ 0 S 2 2 op A5 4
(C) Fivpra L@BE e & 0 15 LB A 2
(D) Liugshwst » £ gl

12. ™ 7| Petrissage 2. 4cif @ —‘ﬁ 45387
(A) Petrissage » = = f# 4]: kneading ~ picking up ~ wringing {= skin rolling
(B) Kneading i# & %2 F 4 BT 3 ft 4 F]A) + & 3~4 seconds
(C) Skinrolling p e & £ 5 7 %’ﬁa‘ﬁ)i Fiod T e
(D) Pickingup i * >t/ ~7 Tt §_ 72 P e
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13. 4417 & (ulnar) #¢ (S RLEHFpF > T 2|78 $2(F A € H4e R A ensE S ?
(A) % i (shoulder external rotation )
(B) =445 Ay v (flexion)
(C) %= (wrist) » &R k4% (radial deviation)
(D) gg¥vip|%* 2 ¥+ (contralateral side flexion)

14. 3415 & F 4 i (sciatic nerve) idojirps » L RIR W B T 408 0 L (AT FFRLFIET 02 LB 4
W4 9
(A) ¥ E +AEPN 3
(B) #LM e+ 4L+t &
(C) HP e +AEP #
(D) 4L B +4E7 16

15. {3 4¢ ~ 434 e0 ¥ 4y B & (MCP) siflexionp# & 4= 4y 4 i v 78— ]2
(A) = % @lF
(B) = SLiplif
(C) = = ®lif
(D) = fRlF

16. T 7P H 7 E{‘-ﬁ? saddle joint ?
(A) 24 %% B & (calcaneocuboid joint)
(B) #1352 ¥ 45 B & (metacarpophalangeal joint)
(C) #*4p 2 »=¥ M & (carpometacarpal joint)
(D) "4 (sternoclavicular) B &

7./ FMERE > F- SHLR g2 E > ¥ - 28 L2 334+ (proximal
phalanx) A #&f] (radial ) = & & » 3 & £34 4 945 ¥ 45 (metacarpophalangeal ) B & &
PR B E (TeEde B Q

(A) ® & (extension)
(B) léudz (flexion)

(C) M 4= (adduction)
(D) * & (abduction)

18. B »t ,,m R F gz Rp]S ok E’—‘;{J}FEQ
(A) 712 FRESART > PP pcARE T4 2 47
(B) mfé”ﬁﬁiﬁﬁ'ﬁ% TEAN
(C) #4452 w3l >k - # 582 £ & (dermatome)
(D) &5 3 # 3y >4 Saz A 549
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19. 7 B gE# L4 (diadynamic current) » T 7 4xit @ K EAE?
(A) B A FERPIE - T AP
(B) iﬂ*“izf .
(C) Hald Taxk 3 Ad > SEAINFR A =+
(D) & fraﬁi*ﬁ’ FAERNREERE

20. SHFMACEHER T REORGRE o B R TR ER D
(A) 30°C
(B) 35°C
(C) 38°C
(D) 40°C

21 % PR E T ITY 0 B i R R R 7
(A) 122~200 nm
(B) 250~270 nm
(C) 280~315nm
(D) 320~400 nm

22. ¥ €80~ Tmffiiﬁ AR LT RRAFIREIEF TR X5 ﬁa—‘kﬁxx wE?
(A) 627
(B) 1127
(C) 1327
(D) 2520 7

23 7T AP R A RS R T L R L 2
(A) 7 #f 4 ioif 3§ B4 Fl9E 4 B 3 ey
(B) ¥ 3 e ficz 86+ 8 ~chih §
(C) ¥ *aELi B & v dop
(D) 7 F#rd]+ "o R F’Tmﬁgq'

24 e FAEF R AGERE S THRAT AN N Bk S TN 9
(A) MAE 2T
(B) 3 BEKNF LT
(C) e ing
(D) Frerite v

(%£5H] (8 H]



25. = B s R BERLAEE S R R enLI2PF 5 i bR DR R 5 R ?
(A) Bbe 5 ka2
(B) #f+c 5 J herd i3
(C) 2 R kehsg B - #
(D) & 5 & kehl/2

26. B30 end T 5 T 54kt ,';,;Fr]z TR ?
(A) ¥ @7 B2 IR 5~ chE b 4
(B) & B s Jr Lt BIIRA ik 2 & LFIHIROR %
(C) ¥ i E’*—‘«JE £ g A2
(D) 7 %% Mi& a‘md < g R

27. T3P 5 @RV AL (conventional AFO) FenT3 & (T-strap) 2 1 & # 5 ?
(A) 3§ e BLA SR 1
(B) # i3 st it
(C) £ 41BRM & end iy & b Jy 85 17
(D) 4% HHAR & PN o3 5o 4

28. 7 Fi7nip b & enD F e (endfeel) - @ AT (hard) - gt (soft) ~ g (fim) g1+
ge IR Y
(A) 28 & B
(B) »* B & Ry o
(C) e & 2
(D) "8 & By

29.i& {7 =M A B R R RIFF > 245 Norkin B & Rl £ 2 > T Sl e 0 ?
(A) Zpld ~ W8 LebBpr Bad & BT (proximalarm) 8% (73057 ¢ &
(B) Zplayw ~ ®E2ehBpr o BaE s Fas g (center fulerum) ’K}i—/ﬁ*“f‘ié

(C) Ziplp gz ehggpe > 2Rl 3R AR * P g 4
(D) Kf TP Tt o A EES malr F % KRR E (end-feel) % ;?ﬁ?ﬁv(firm)

30. ‘*i FAR A Rd BT B aEd R F PP IIE% Norkin £ 3% eh& B = /% » T 74zt ‘F"F}f’fﬁ#?

(A) HiFRRES T B SE BT S hd =F > TRERAY & F

(B) £Rl%HB wREH BT PRES > 1 8 75 PREF§ F15 %Dk R A T
R EaE R R

(C) gy kFgtas s b gl @ & > 2 #h R (lateral malleolus) # %% 55 (fibular head) 3 %
B

(D) LiRZEHRT  AEMEHAT Y % » RSV D > AYRT 2 HLP 1B LR
BEEEIIME AV E &R
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31. pzRER Ayw (capital flexion) #©4 > PR S S50 F  RAT 5| mjmlbs md ?
(A) C4~C62_ & 3
(B) #%f
(C) &35
(D) ##

32. F B E e plE e s (grading) 2 Acit > T AR TR Y
(A) Folto dom ARE 4 R NPT R R T R T 7] kg o e R
A2 #ir
(B) &2+ 27 adnd 4 TH T 22 d 17 (e @ )E F e 4
(C) #52-> &5 b £ 4 (gravityminimal) Z 57 » &5 & 3304 & 1% 4 F
(D) % 3-» &7 k| £4 (gravityminimal) Z %7 = & (% 5 fe &% F e 4

33. T AIM T A Fe AR REB] RN 2 Aot 0 P H AR T
(A) BE ¥®|r#-5¢ (transdisciplinary team model ) #_ = F € 3 4p 4 3 —?'r T PR AR
(B) & £/ B3N (interdisciplinary team model ) & % F 3 E‘} RIS LR
(C) &%E; ¥ |k ficst (transdisciplinary team model ) £_r2 3% =B ,%ﬁ’fﬁgllé‘_ﬁﬁﬁé £ 2Lk
52»%3’?“
(D) % % ¥ m®|rpc; (multidisciplinary team model ) & & & £ 7 3 @f‘ R BT B

34. T 5|fe % 7 & Bradenscale/®} & 'k F]Fi=H 2P 7
(A) g g
(B) ¥ %
(C) BRr
(D) = i

35. T AT R ek gy 2 4kt o ﬂ%ﬁp‘?
(A) B AR 5~ Bl B A D~ A R R % chi P e 5
(B) &l g4 S enflipe™ 54z ig foovfedig 2 g & et s
(C) #A g A pe st FRGE 35 Kot 2 G % R end 2 o

L A4 L A4

(D) e gk p 09y lly 1 B4y 25

36. T A7RFE A 42 K L (spinal orthosis) & x * kU F8 AT 2 Ay B0 0F P
(A) x| @ ¥4a8a ¢ B L 2% (cruciform anterior spinal hyperextension brace )
(B) f}» * % (Taylor brace)
(C) a2 (Jewett brace)
(D) #3#3x &£ % (Minervabrace)
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37 F MW T L SRR AT TR K R
(A) B2 BRIt s B g 47
(B) BiEAF2FE* Ggcibd K > FIZF 2 s jeam @ 727
(C) @& ok /i THRBIFA 2P 207 5 FH
(D) #@* A g pE+ iz Lkl

38. 3 M5 (7R B4Ed A2 (deep friction massage) 2 4cit > T A K i AE ?
(A) 27 &g ifd
(B) B4 Bt > iR EEREAA 5P 0
(C) £ F T Fveghia= b /R
(D) s ¥ FKkA %‘r BPE-REY: 3 ﬁfﬂ)?m;ﬁ;%"

39. T A ot g Ek S el de & 5B (relaxed passive movements) 1§ $ 4 &g 9

(A) R #dr sk

(B) &M B kAP
(C) *wfg R
(D) g s

40. T Fie % 3 AiE * 4z (stroking) cpFgs ?
(A) &R %R
(B) fiirrep 5
(C) 2
(D) #k &5 etk A
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